Linug Cinear

Funktion

Motorn har en halaxel med en invandig mutter samt en
genomgaende ledarskruv. Nar motorn roterar och skruven
samtidigt hindras fran att rotera, ror sig skruven linjart.

Val av I6sning

Antalet kombinationer av skruvar, stigningar, motor-
storlekar osv. &r mycket stort.

For att optimera ett stegmotordrivet stélldon, kravs en
detaljerad beskrivning av driften. Vi ber dig darfor att
besvara vara fragor, sa aterkommer vi med ett passande
forslag.

Linjart stalldon
Rorlig skruv / non captive

* Dynamisk kraft <1 200 N

e Slaglangd <1 m

* Motorer med 020 - 86 mm

¢ Ledarskruvar med olika diametrar / stigningar
e Kundanpassning ar standard

Tillval
e Ledningslangd, kontaktdon ++

Fragor

Ange onskad ...

- slagléangd [mm]

- max hastighet [mm/s]

- beskriv en cykel; inkopplingstid(er) / vilotid(er)

- lastfall; horisontell/vertikal rorelse
tryckande och/eller dragande

- dynamisk last [N]

- statisk last [N]

- sjalvhamning, krav; ja / nej

- positioneringsnoggrannhet [mm]

- max dimensioner [mm]

Reglering
- dnskas elektronik; drivkort m/u programmering
- tillganglig spanning [VAC/VDC]

Skruvandar
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Utvéndig gédnga 6-kantig axel 4-kantig axel l-axel (dubbel flata)
V17.45 Ratten till &ndringar forbehalles.
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